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工作经历

2017.09 至今 南京工业大学交通运输工程学院 助理教授

教育背景

2011.09-2017.03，东南大学交通学院 博士（交通运输工程）

2013.09-2014.09，威斯康星大学麦迪逊分校 公派联合培养（土木环境工程）

2009.09-2011.09，东南大学交通学院 硕士（交通运输规划与管理）

2005.09-2009.06，东南大学交通学院 学士（交通工程）

研究领域

1.交通规划与管理

2.车路协同系统

3.微观交通流理论

主讲课程

本科生课程：交通规划、客运交通系统、智能交通系统、交通仿真技术与应用

研究生课程：智能交通系统

招生方向

交通运输工程

科研项目

主要纵向课题：

1. 中国工程院院地合作项目（JS2020ZT0509）：车路协同自动驾驶技术试验与测试，

2020.10~2021.10



2. 交通运输部交通运输行业重点科技项目(2020-ZD3-022)：高速公路自动驾驶专用车道

及附属设施设置研究，2020.10-2022.05

主要横向课题：

1. 通乾信息科技（上海）有限公司，基于车路协同的交叉口信号配时优化研究，

2020.11~2022.10

学术兼职

1. 中国公路学会自动驾驶委员会委员

奖励荣誉

学术成果
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